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Opfindelsen angar en f remgangsmade og et apparat 
til tryk- og eller traekkraf toverf oring mellem to 
objekter . 

Med opfindelsen anvises en for utallige praktiske 
5 anvendelser velegnet og pa hidtil ukendte mekaniske 
principper baseret overforing af tryk- og/eller traek- 
kraefter og eventuelt momenter mellem to indbyrdes 
bevaegelige objekter. Blandt anvendelsesomrdder , som 
opfindelsen tager sigte pa kan som ikke-udtommende 
0 eksempler naevnes haeve/saenkeindretninger for indbyrdes 
hojdeforskydelige objekter, f. eks . donkrafte eller 
motordrevne lef teindretninger af enhver art, og opera - 
tormekanismer til abning og lukning af vinduer, dore og 
porte . 

5 Fremgangsmaden ifolge opfindelsen er ejendommelig 

ved, at en langstrakt spindelindretning med stor 
stivhed og stabilitet over for tryk- og/eller traekkraef- 
ter samt bojnings- og torsionsbelastninger frembringes 
ved, at indbyrdes sammenhaengende kaedeled ved hjaelp af 

0 et opviklingsstyreorgan i forbindelse med det ene af 
naevnte to objekter og en drivindretning opvikles under 
aksial forskydning i en skruevikling, i hvilken den 
farst dannede vinding forbindes med et koblings- 
element til forbindelse med det andet af naevnte to 

5 objekter og hvert kaedeled fastholdes i indgreb med 
naboled i samme vinding savel som med tilliggende kaede- 
led i nabovindinger . 

Ved pa denne made at opvikle indbyrdes sammen- 
haengende kaedeled i en skruevikling under aktiv fast- 

0 holdelse af de enkelte kaedeled i deres positioner i 
skrueviklingen har det vist sig muligt at frembringe en 
for tryk- og traekbelastninger samt bojnings- og tor- 
sionspavirkninger overordentlig stabil spindelindret- 
ning, der kan virke som tryk- eller traekstang eller 

5 momentaksel mellem de to objekter. 



Ved en foretrukken udf orelsesf orm for fremgangs- 
maden anvendes en reversibelt roterbar drivindretning, 
som ved rotation med en omlobsretning forager spindel- 
indretningens lsengde under opvikling af kasdeleddene i 
5 naevnte skruevikling og ved rotation med den modsatte 
omlebsretning forkorter spindelindretningens laengde 
under afvikling af kasdeleddene fra naevnte skruevikling. 

Ikke-udtommende eksempler pa f remgangsmadens 
anvendelse er angivet i de uselvstaendige krav 3 - 6 . 

10 Til udavelse af fremgangsmaden er apparatet ifolge 

opfindelsen e j endommeligt ved, at det i tilknytning til 
det ene af naevnte to objekter omfatter et kaedeforrad 
med en langstrakt kaede af sammenhaengende kaedeled, et 
f remf oringsstyreorgan til fremfaring af den langstrakte 

15 kaede og et med f remf oringsstyreorganet forbundet op- 
viklingsstyreorgan til opvikling af naevnte skruevikling 
og omfattende et styr til indgreb med et styreelement 
pa kaedeleddene, medens et koblingselement til for- 
bindelse med det andet af naevnte to objekter er for- 

2 0 bundet med en endevinding af naevnte skruevikling, 

hvorhos der findes et drivorgan til aksial fremfaring 
af den af skrueviklingen frembragte spindelindretning . 

Fordelagtige udf orelsesf ormer for apparatet og 
dettes enkeltkomponenter samt ikke-udtommende anvendel- 
25 seseksempler er angivet i de uselvstaendige krav 8-30. 

Opfindelsen forklares i det felgende naermere ved 
hjaelp af et udf arelseseksempel og under henvisning til 
den delvis skematiske tegning, hvor 

fig. 1 og 2 i skematiske perspektivbilleder 

3 0 illustrerer princippet i fremgangsmaden ifolge op- 

findelsen, 

fig. 3 og 4 viser en udf orelsesf orm for et apparat 
ifelge opfindelsen, 

fig. 5 en udf 0relsesf orm for apparatet med inte- 
3 5 greret kaedeforrad, 



fig. 6 og 7 udf erelsesf ormer for et opviklings- 
styreorgan og et drivorgan ved apparatet i fig. 3 og 4, 

fig. 8 - 12 en udf orelsesf orm for et kasdeled til 
brug i apparatet i fig. 3 og 4, 

fig. 13 en udf orelsesform for et koblingselement 
til brug i apparatet i fig. 3 og 4, og 

fig. 14 et perspektivbillede til illustration af 
de sammenhaengende kaedeleds opvikling i en skruevikling 
under indbyrdes sammenholdelse . 

Som det fremgar af fig. 1 og 2 gar opfindelsen i 
sit videste aspekt ud pa, at kaedeled 1, som hasnger 
indbyrdes sammen i en langstrakt kaede 2, ved hjaelp af 
et drivorgan omfattende et f remf eringshjul 3 i for- 
bindelse med et drivhjul 4, der eventuelt via en 
transmission kan vaere koblet til en ikke- vist, for- 
trinsvis reversibelt roterbar drivmotor, og under 
anvendelse af ikke i fig. 1 og 2 viste fremforings- og 
opviklingsstyreorgan opvikles i en skruevikling 5 under 
indbyrdes sammenholdelse . 

Den opviklede skruevikling danner herved en 
spindelindretning med variabel lasngde og med betydelig 
stivhed og stabilitet over for tryk-, traek- , bojnings- 
og torsionsbelastninger . 

Opviklingen af kaedeleddene 1 i skrueviklingen 5 
sker under rotation af drivhjulet 4 med en omlobs- 
retning, hvorved spindelindretningens laengde oges under 
aksial fremf0ring og samtidig rotation af skruevik- 
lingen. Vendes omlobsretningen for drivhjulet 4 vil 
kaedeleddene 1 igen blive afviklet fra skrueviklingen 5 
under afkortning af den af denne dannede spindelindret- 
ning. 

Ved udevelsen af f remgangsmaden vil et ikke i fig. 
1 og 2 vist kaedeforr&d sammen med de ikke viste frem- 
forings- og opviklingsstyreorganer og drivindretningen 
vaere anbragt i forbindelse med det ene af de to objek- 
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ter, mellem hvilken der onskes en kraf toverf aring, 
fortrinsvis et stationaert farste objekt, medens et i 
forhold hertil bevaegeligt andet objekt som vist i den 
gennemskarne afbildning i fig. 2 sammenkobles med 
5 spindelindretningen 5 ved hjaelp af et koblingselement 
6, som ved starten af kaedeleddene l's opvikling for- 
bindes med den ferst dannede vinding 7 i skrueviklingen 
5. 

Som det tillige fremgar af fig. 2 vil den af 
10 skrueviklingen 5 dannede spindelindretning ved mange 
praktiske anvendelser vaere beskyttet af et omsluttende, 
langstrakt daekelement med variabel laengde, f. eks . en 
baelg 8 . 

Med udgangspunkt i den i fig. 3 og 4 viste ud- 
15 farelsesform for et apparat ifelge opfindelsen for- 
klares i det falgende eksempler pa udformningen af 
apparatets enkelte komponenter. 

Ved den i fig. 3 og 4 viste udf erelsesf orm fares 
de i en langstrakt kaede 11 indbyrdes sammenhaengende 
20 kaedeled 12 fra et ikke-vist kadeforrad ved hjaelp af et 
hovedsageligt lineaert f remstyringsstyreorgan 13 frem 
mod et opviklingsstyreorgan 14, hvori drivorganet med 
drivhjulet 15 og det ikke viste f remf aringshjul er 
lejret ved hjaslp af ikke-viste lejeorganer. 
25 Ved drivhjulet 15' s rotation med uret opvikles 

kaedeleddene 12 styret af opviklingsstyreorganet 14 i 
skrueviklingen 16, hvorved kaedeleddene 12 positioneres 
i teetliggende vindinger 17 under indbyrdes sammen- 
holdelse, saledes at de opviklede kaedeled forhindres i 
3 0 indbyrdes forskydning i skrueviklingen. 

I opviklingsstyreorganet 14 bringes de farst 
ankommende kaedeled 12 i indgreb med et i fig. 3 vist 
koblingselement 18. Medens f remf aringsstyreorganet 
13, opviklingsstyreorganet 14 og drivorganet med 
35 drivhjulet 15 er anbragt i forbindelse med det ene af 



de objekter, hvorimellem der ved hjaelp af apparatet 
skal kunne overfores tryk- og/eller traekkraef ter samt 
eventuelt momentbelastninger, tjener koblingselementet 
18 til sammenkobling af spindelindretningen 16 med det 
5 andet af de to objekter. Drivorganet kan alternativt 
sammen med koblingselementet vaere anbragt i tilknytning 
til det andet objekt., 

I fig. 5 er i et skematisk planbillede vist, 
hvorledes opviklingsstyreorganet 14 og fremforings- 

10 styreorganet 13 kan vaere integreret i et fselles hus 9 
med et kaedeforrad i form af et spor 10, hvori den 
langstrakte kasde 11 er optaget i hele sin laengde . 

Fremf oringsstyreorganet 13 er i den viste ud- 
ferelsesform udformet som et lineaert skinneelement med 

15 en bundflade 19, som danner en langstrakt frem- 
f oringsstyref lade for en konveks yderside af de sammen- 
haengende kaedeled 12, og en overliggende styreskinne 20, 
som ved indgreb med indgrebselementer ved en konkav 
inderside af kedeleddene 12 styrer disse sikkert frem 

20 mod opviklingsstyreorganet 14. 

Opviklingsstyreorganet 14 er i den i fig. 6 viste 
udf erelsesf orm udformet med en i det vaesentlige del- 
cylindrisk vag 21, pa hvis inderside et opviklingsstyr 
dannes af en gevindgaenge 22, som i den viste udforel- 

25 sesform streekker sig med forudbestemt stigning over 
lidt mere end 3 60° af vaeggen 21' s indvendige omkreds . 
Ved den ene ende 23 af gevindgasngen 22 gar indersiden 
af den delcylindriske vaeg 21 i et tangentplan over i en 
forlaengelse 24 af f remf oringsstyref laden 19. Med denne 

3 0 fremferingsstyref lade 24 er forbundet et fremferings- 
styreelement 25 i form af en udragende tap til indgreb 
med et spor i kaedeleddene 12' s yderside, som det 
naermere vil blive forklaret i det folgende. 

I den i fig. 7 viste udf erelsesf orm for drivorga- 

3 5 net er drivhjulet 15 forbundet med et f remf oringshjul 



26 som i en omkredsf lade er udformet med skritstillede 
tender 27 med en forudbestemt stigning, der er rettet 
m odsat i forhold til stigningen af gevindgsngen 22 pa 
i indersiden af den cylindris.ce v*g 21 i opvxklmgs- 

5 styreorganet 14. So™ narmere forklaret i det falgende 
kommer £ remfsringshjulet 26 med t*ndeme 27 under 
ksdeleddene 12 -s opvikling i indgreb med et skrueformet 
s por i tadeleddene 12 -s inderside og bevirker herved en 
aksial fremfaring a£ den ved cpviklingen frembragte 
10 skruevikling under samtidig rotation af denne om sin 

Wk eqen akse* , . 

9 som det fremgir af det projicerede billede x fig. 

12 har de enkelte tedeled 12 i udfoldning form x det 
v*sentlige som et parallelogram med et farste par af 
15 modstaende sider 28 og 29 og et andet par af modstaende 

sider 30 og 31. ,.„■,•■.,- 

som det mere tydeligt fremgar af fig. 8 - 
k*deleddene 12 udfart med en i det vasentlige cirkulsr 
krumning med konveks yderside 32 og konkav 
20 33, siledes at k*deleddene 12 ved deres opvikling 
danner den i det v*sentlige cirkul*rcylindriske skrue- 
vikling 16. For at undgi at samlinger mellem keeled 12 
i de enkelte vindinger 17 i skrueviklingen 16 kommer 
• til at ligge diametralt over for hinanden er kadeledde- 

2 5 ne 12 udfcrt med en lsngde, der er forskellig fra en 
11B. oirkeldeling. fortrinsvis med et de anskede 
dimensioner af den frembragte skruevikling afhsngxgt 
ulige antal kadeled 12 i hver vinding. I praksxs har 
fern keeled pr. i hver vinding vist sig at v*re egnet 
30 for mange anvendelser, saledes som det mest tydelxgt 

fremgir af fig. 5 og fig. 14 • 

Til indgreb med det af gevindgangen 22 dannede 
opviklingsstyr i opviklingsstyreorganet 14 er der x 
hvert keeled 12- s konvekse yderside 32 som styreele- 
35 ment udformet et i det v*sentlige line*rt spor 34. som 
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med det forste par af modst&ende sider 28 og 2 9 danner 
en vinkel v bestemt ved gevindgaengen 22' s stignings- 
vinkel i forhold til aksen for opviklingsstyreorganet 
14' s delcylindriske vaeg 21. 
5 Til indgreb med den som f remf eringsstyreelement 

udragende tap 25 fra f remf eringsstyref ladens forlaen- 
gelse 24 har hvert kaedeled 12 i den konvekse yderside 
32 som andet styreelement et spor 3 5 med to aksialt 
forskudte sporafsnit 35a og 35b, som i hver sin af 

10 kaedeleddet 12' s farste par af modstaende sider 28 og 29 
udmunder i sporabninger 3 6 og 37, der er forskudt i 
retning parallelt med siderne 28 og 29- Denne sporud- 
formning bevirker, at hvert kaedeled 12 fra fremferings- 
styref laden 19, 24 fores ind i opviklingsstyreorganet 

15 14 med en aksial f orskydningskomposant og med sporet 
34 's abning 3 8 ved den i f remf oringsretningen forreste 
side 28 orienteret mod og rettet ind efter indgangs- 
enden 23 af gevindgaengen 22. 

Til indgreb med de skratstillede taender 27 pa 

20 f remf eringshjulet 26 i den viste udforelsesform er der 
i den konkave inderside 33 af hvert kaedeled 12 som vist 
i fig. 10 og 11 udformet et skrueformet spor 39, som i 
den viste udf orelsesf orm er rettet hovedsageligt 
diagonalt med sporabninger 4 0 og 41 i hver sin af det 

25 andet par af modstaende sider 30 og 31. Denne sporud- 
formning bevirker, at der i den opviklede skruevikling 
16 's inderside dannes et antal fortlebende, sammen- 
haengende skruespor 4 2 til indgreb med hver sin af det 
tilsvarende antal af skratstillede taender 27 p<5. frem- 

30 feringshjulet 26. Hvis drivorganet alternativt knyttes 
til koblingselementet 18, kan de indvendige spor 39 
udelades . 

Til fastholdelse af de enkelte kaedeled 12 i deres 
indbyrdes positioner i vindingerne 17 i skrueviklingen 
3 5 16 er hvert kaedeled 12 udformet med forskellige par af 
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samvirkende indgrebsorganer . 

Et ferste par af samvirkende indgrebsorganer til 
samling af hvert keeled 12 med dets nabok*deled om- 
fatter saledes et krumt spor 43 og en krogformet 
5 haengseldel 44 ved hver sin af k*deleddets f*rste par af 
m odstaende sider 28 og 29. Formen af sporet 43 og den 
deri optagne hsngseldel 44 er afpasset efter hinanden 
og sporet 43 er udformet med en sadan dybde, at h*ng- 
seldelen 44 som vist i fig- 14 i den opviklede skrue- 
10 vikling 16 er skudt i det vssentlige belt ind i sporet 

Et andet par af samvirkende indgrebsorganer 
omfatter et gaf f elelement 45 som er udformet i inder- 
vaeggen 46 for det krumme spor 43 og et ribbeelement 47, 

15 som er udformet ved indersiden af den krogformede 
hamgseldel 44. Gennem gaff el- og ribbeelementerne 45 og 
47 's indgreb med henholdsvis et ribbeelement 47 og et 
gaffelelement 45 pa hver sit nabok*deled i same vinding 
forhindres naboksdeled i samme vinding 17 i indbyrdes 

20 forskydning i akseretningen for den frembragte skrue- 
vikling . 

Pa indersiden af den krogformede hsngseldel 44 er 
endvidere udformet anslagsf lader 48 for gaf f elelementet 
45' s grene 45a. Gennem gaf f elgrenene 45a' s anslag mod 
25 f laderne 48 stoppes opviklingsbevaegelsen for k*deleddet 
12 saledes at nabokaedeled i samme vinding 17 fast- 
hoides i deres indbyrdes vinkelstilling, som er bestemt 
af antallet af ksdeled i vindingen. 

Som vist i fig- 3 tjener gaf f elelementet 45 
30 tillige som indgrebselement for styreskinnen for 
styreskinnen 20 i f renderings styreorganet 13. 

Som det fremgar af fig. 10, H og 14 er gaff el- og 
ribbeelementerne 45 og 47 pa hvert kadeled 12 endvidere 
forskudt aksialt i forhold til hinanden. herved opnas, 
35 at det krumme spor 43 i indf oringssiden 28 af hvert 



kaedeled 12 ved opviklingen i skrueviklingen ud over at 
bevare sit indgreb med den krogformede haengseldel 44 pa 
det forud indforte kaedeled 12, bringes i overlappende 
indgreb med den krogformede haengseldel 44 pa det i 
5 forhold til naevnte forud indforte kaedeled tilliggende 
kaedeled i den umiddelbart forud dannede vinding i 
skrueviklingen 16. Dette indgreb bevirker, at nabovin- 
dinger 17 i skrueviklingen 16 fastholdes med indbyrdes 
forskydning i et plan vinkelret pa akseretningen. 

10 Endelig er hvert af kaedeleddene 12 ved hver sin af 

det andet par af modstaende sider 3 0 og 31 udformet med 
yderligere indgrebsorganer , som omfatter et spor 49 i 
kcedeleddet 12' s konvekse yderside 32 og en ribbedel 50 
langs henholdsvis den en og den anden af siderne 3 0 og 

15 31. Gennem indgreb af sporet 49 og ribbedelen 50 med 
modsvarende indgrebsorganer pa tilliggende kaedeled i 
nabovindinger sikres ved kaedeleddene 12 's opvikling i 
skrueviklingen 16, at side om side liggende kaedeled i 
nabovindinger fastholdes i indbyrdes anlaeg. 

20 Koblingselementet 18, hvormed den forst dannede 

vinding 17 i skrueviklingen 16 forbindes under kaedeled- 
dene 12 's opvikling, er i den viste udf erelsesf orm som 
vist i fig. 13 udformet som et hovedsageligt skivefor- 
met daekselelement med en hovedsagelig cirkulaercylin- 

25 drisk kantflade 51, hvori der som styreelement til 
indgreb med gevindgaengen 22 i opviklingsstyreorganet 14 
er udformet et spor 52, der er i det vaesentlige lige- 
dannet med sporet 34 i hver kaedeleds konvekse yderside 
32 . 

3 0 Pa sin mod skrueviklingen 16 vendende sideflade 53 

er koblingselementet 18 udformet med et til antallet af 
kaedeled 12 i hver vinding 17 af skrueviklingen 16 
svarende antal udragende indgrebselementer 54, hvis 
udragende hojde fra sideflade 53 tiltager i overens- 

3 5 stemmelse med stigningen i den opviklede skruevikling 
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W Idet k*deleddene 12 » nsvnte i det foregaende 
indfares i opvikUngsstyreorganet 14 med siden 28 mad 
Tet krumme spor 43 forest og med siden 31 med rxbbede- 
len 50 vendende udad mod koblingselementet 18 er hvert 
5 IT indgrebselementerne 54 udf ormet mad an krogformet 
nLgseldel 55 svarende til den krogformede hsngselde 
44 pa avert ksdeled 12 eg med at indgrebsspor S 
indgreb med ribbedelen 50 pa et k*deled x dan ferst 

dannede vinding. , n . ^ 

cennem udformningen .f ksdeleddene 12 eg koblrng- 
selementet 18 med de beskrevne samvirkende -dgrebsor- 
ga ner vil k*de!eddene 12 bliva sikkert ^^^Z 
fastlast i forhold til hinandan i den opvxk ed sk u 
vikling 16, son, harved sammen mad koblingselementet 18 
15 finger an spindelindretning med betydeiig stivhed 
1 £Zi stabUitet over for tryk- og -*be^stninger 
, . .„„ = t-„rsions- og momentpavirkninger. 
savel son b^mngs- torsions oy <m <ji, r tid 
indan for opfindelsans rammer ar det imidlertid 
muligt at udforme apparatets enkelte komponenter pa 
20 Inlra mader. pallet af ksdeled i hvar v.nding i 
skrueviklingan vil saledes baro pa de f e 
spindelindretningen, som ar agnada til den konkrete 
anvendelsa. Koblingsalamantet. som forbmder spindel- 
ndretningen med det andet af de to 
2 5 sammenkobles. kan sammenkobles mad 

anden made, f.eks. son, vist i fig. 2 med at bosnmgs 
aidant, som ar fast gj ort indvendigt i 
ogsa k*de!eddene kan udformes pa anden mad, under 
opfyldelse af de ovenfor beskravne '^"""V^, 
30 tingelser med hensyn til dares <^"*' £ 
fremfaring i skrueviklingen og *»^' f "*f 
som skal forhindre ralativ bevsgelse ^^.^^ 
kadeled og mallem enkeltvindinger i skrueviklingen. 



PATENTKRAV 

1. Fremgangsmade til tryk- og/eller traekkraft- 
overforing mellem to objekter, kendetegnet 
ved, at en langstrakt spindelindretning med stor 

5 stivhed og stabilitet over for tryk- og/eller trakkraef- 
ter samt bojnings- og torsionsbelastninger frembringes 
ved, at indbyrdes sammenhcengende keedeled (1, 12) ved 
hjffilp af et opviklingsstyreorgan (14) i forbindelse med 
det ene af naevnte to objekter og en drivindretning (3, 

0 4; 15 , 26) opvikles under aksial forskydning i en 
skruevikling (5, 16), i hvilken den ferst dannede 
vinding (7, 17) forbindes med et koblingselement (6, 
18) til forbindelse med det andet af naevnte to objekter 
og hvert kasdeled (1, 12) fastholdes i indgreb med 

5 naboled i samme vinding savel som med tilliggende 
kaedeled i nabovindinger . 

2. Fremgangsmade ifolge krav 1, kendeteg- 
net ved, at der anvendes en reversibelt roterbar 
drivindretning (3, 4; 15, 26), som ved rotation med en 

0 omlobsretning forcger spindelindretningens (5, 16) 
laengde under opvikling af kaedeleddene (1, 12) i naevnte 
skruevikling og ved rotation med den modsatte omlobs- 
retning forkorter spindelindretningens (5, 16) laengde 
under afvikling af kaedeleddene (1, 12) fra naevnte 

5 skruevikling. 

3. Fremgangsm&de ifolge krav 2, kendeteg- 
net ved dens anvendelse i en haeve/saenkeindretning 
til indbyrdes hejde forskydning af de to objekter. 

4. Fremgangsmade ifolge krav 2, kendeteg- 
0 n e t ved dens anvendelse som operatorindretning til 

Sbning og lukning af vinduer eller dore, hvor naevnte to 
objekter udgeres henholdsvis af en fast karmkonstruk- 
tion og en oplukkelig rammekonstruktion. 

5. Fremgangsmade ifolge krav 2, kendeteg- 
5 n e t ved dens anvendelse som boreinstrument med 
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naevnte koblingselement i forbindelse med et bore- eller 
skaerehoved . 

6. Fremgangsmade ifolge krav 2, kendeteg- 
n e t ved dens anvendelse til reversibel indbyrdes 

5 forskydning af teleskopf orbundne rorelementer . 

7. Apparat til udavelse af f remgangsmaden ifolge 
et af de foregaende krav, kendetegnet ved, 
at det i tilknytning til det ene af naevnte to objekter 
omfatter et kadeforrad (10) med en langstrakt kaede (11) 

10 af sammenhaengende kaedeled (12) , et f remf oringsstyreor- 
gan (13) til fremforing af den langstrakte kaede (11), 
og et med f remf eringsstyreorganet (13) forbundet opvik- 
lingsstyreorgan (14) til opvikling af naevnte skruevik- 
ling (16) og omfattende et styr (22) til indgreb med et 
15 styreelement (34) pa kaedeleddene (12), medens et kob- 
lingselement (18) til forbindelse med det andet af 
naevnte to objekter er forbundet med en endevinding (17) 
af naevnte skruevikling (5) , hvorhos der f indes et 
drivorgan (15, 26) til aksial fremforing af den af 
20 skrueviklingen (5) frembragte spindelindretning. 

8. Apparat ifalge krav 7, kendetegnet 
ved, at kaedeforradet (10) udgeres af et med frem- 
foringsstyreorganet (13) forbundet, langstrakt spor til 
optagelse af keden (11) i hele dens laengde . 
25 9. Apparat ifolge krav 7, kendetegnet 

ved, at kaedeforradet udgeres af en med fremferings- 
styreorganet forbundet tromle, hvorpa den langstrakte 
kaede er opviklet . 

10. Apparat ifolge krav 7, 8 eller 9, k e n d e - 
30 tegnet ved, at opviklingsstyreorganet (14) 
omfatter en hovedsageligt delcylindrisk vaeg (21) , pa 
hvis inderside naevnte styr er udformet som mindst en 
gevindgaenge (22) med forudbestemt stigning over en del 
af vaeggens (21) inderside, og at de enkelte kaedeled 
35 (12) i udfoldning har form i det vaesentlige som et 
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parallelogram med et forste par af indgrebsorganer (43, 
44) til samling med nabokaedeled ved et forste par af 
modstaende sider (28, 29) , hvorved det med naevnte styr 
indgribende styreelement er udformet pa kaedeleddenes 
5 (12) yderside (32) som et til optagelse af naevnte 
gevindgaenge (22) udformet spor (34) , som med det f#rste 
par modstaende sider (28, 29) danner en til naevnte 
stigning tilpasset vinkel (v) . 

11. Apparat ifolge krav 10, kendeteg- 
10 n e t ved, at f remf eringsstyreorganet (13) omfatter 

dels en hovedsageligt lineaer styreskinne (20) til 
styret fremforing af kaedeleddene (12) mod opviklings- 
styreorganet ved indgreb med indgrebselementer (4 5) ved 
en inderside (33) af ksdeleddene (12), dels en med 

15 indersiden af opviklingsstyreorganets delcylindriske 
vaeg (21) i det vaesentlige i et tangentplan forbundet 
styreflade (19, 24) for kaedeleddenes yderside (32), 
hvilken styreflade (19, 24) i naerheden af sin til- 
slutning til naevnte inderside har mindst et frem- 

20 f 0ringsstyreelement (25) til indgreb med et andet 
styreelement (35) udformet i kaedeleddenes yderside 
(32) , saledes at kaedeleddene (12) indferes i opvik- 
lingsstyreorganet (14) med en ved den i fremferings- 
retningen forreste side (28) i naevnte forste par af 

25 modstaende sider udmundende udgangsabning (3 8) for 
naevnte spor orienteret mod en farste ende (23) af 
naevnte gevindgaenge (22) . 

12. Apparat ifelge krav 11, kendeteg- 
n e t ved, at f remf oringsstyreelementet (25) omfatter 

3 0 en udragende tap fra f remf oringsstyref laden (24) , og at 
det andet styreelement (35) omfatter et i kaedeleddenes 
yderside udformet andet spor, som udmunder i naevnte 
forste par af modst&ende sider (28, 29) i sporabninger 
(36, 37), der er forskudt i retning parallelt med 

35 naevnte ferste par af sider (28, 29), sSledes at hvert 
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kaedeled (12) indfsres i opviklingsstyreorganet (14) med 
en aksial f orskydningskomposant . 

13. Apparat ifalge et af kravene 8-12, k e n - 
detegnet ved, at drivorganet omfatter et 
5 fremfaringshjul (26) , som i en omkredsflade er udformet 
med et antal skratstillede taender (27) med en forudbe- 
stemt i forhold til naevnte gevindgaenges (22) stigning 
modsatrettet anden stigning, og som er lejret koaksialt 
i opviklingsstyreorganet (14) til indgreb med et 
10 styreelement (39) i en inderside (33) af kaedeleddene 
(12) og er forbundet med et drivhjul (15) som gennem en 
transmission er koblet til et drivaggregat , hvorved 
naevnte styreelement (39) i kaedeleddenes inderside er 
udformet som et skrueformet spor, som pa indersiden af 
15 naevnte skruevikling (16) danner et antal sammenhaengende 
skruespor (42) med naevnte anden stigning til indgreb 
med hver sin af f remf oringshjulets (26) skratstillede 
taender (27) . 

14. Apparat ifelge krav 11 eller 12, k e n d e - 
20 t e g n e t ved, at navnte indgrebselementer (45) ind- 

gar i et andet par af indgrebsorganer (45, 47), som er 
udformet ved naevnte forste par af modstaende sider (28, 
29) og ved kaedeleddenes opvikling bringes i indgreb med 
modsvarende organer pa naboled i samme vinding (17) og 
25 fastholder kaedeleddene (12) i deres positioner i naevnte 
vinding . 

15. Apparat ifelge krav 10, kendeteg- 
n e t ved, at det forste par af indgrebsorganer for 
hvert kaedeled (12) ved hver sin side af naevnte forste 

30 par af modstaende sider (28, 29) omfatter henholdsvis 
en krogformet haengseldel (44) og et krumt spor (43) til 
optagelse af naevnte haengseldel (44) . 

16. Apparat ifalge krav 14 og 15, k e n d e - 
t e g n e t ved, at naevnte indgrebselementer for hvert 

3 5 kaedeled (12) er udformet som et ved en fri kant af en 



vaegdel, som afgraenser naevnte krumme spor (43) , udformet 
gaf f elelement (45) til indgreb dels med naevnte styre- 
skinne (20) i f remf oringsstyreorganet (13) , dels med et 
ribbeelement (47) , som er udformet i en inderside af 
naevnte krogformede hasngseldel (44) og sammen med naevnte 
gaf felelement (45) danner det andet par af samvirkende 
indgrebsorganer, hvorved naevnte gaff el og ribbeelemen- 
ter (45, 47) ved indgreb med henholdsvis et ribbeele- 
ment (47) og et gaf felelement pa (45) hver sit nabokae- 
deled forhindrer indbyrdes forskydning af nabokaedeled 
i samme vinding i skrueviklingens akseretning, hvorhos 
den krogformede haengseldel (44) pa hver side af naevnte 
ribbeelement (47) er udformet med anslagsf lader (48a, 
4 8b) som stop for grene (45a) af naevnte gaf felelement 
(45) til fastholdelse af nabokaedeled i en forudbestemt 
indbyrdes vinkelstilling i naevnte vinding. 

17. Apparat ifalge krav 16, kendetegnet 
ved, at naevnte med hinanden indgribende gaff el- og 
ribbeelementer (45, 47) er saledes positioneret i 

0 forhold til hinanden, at naevnte krumme spor (43) pa et 
kcedeled (12) bringes i indgreb med krogformede haeng- 
seldele (44) i side om side liggende kaedeled i samme 
vinding og en nabovinding. 

18. Apparat ifolge et af kravene 8-17, k e n - 
5 detegnet ved, at kaedeleddene (12) ved naevnte 

andet par af modstaende sider (3 0, 31) er udformet med 
yderligere indgrebsorganer (49, 50) , som ved kaedeledde- 
nes (12) opvikling i naevnte skruevikling (16) bringes 
i indgreb med modsvarende indgrebsorganer pa tilliggen- 
0 de kaedeled i nabovindinger til fastholdelse af side om 
side liggende kaedeled i nabovindinger i indbyrdes 
anlaeg . 

19. Apparat ifolge krav 18, kendetegnet 
ved, at naevnte yderligere indgrebsorganer omfatter et 

5 spor (49) i kcedeleddets (12) yderside (32) og en 
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ribbedel (50) langs henholdsvis den ene og anden side 
af naevnte andet par af modstaende sider (30, 31). 

20. Apparat ifalge et af kravene 7-19, k e n - 
detegnet ved, at kaedeleddene (12) er udfart med 

5 i det vcesentlige cirkulasr krumning med naevnte yderside 
som konveks side og navnte inderside som konkav side og 
med en lasngde forskellig fra en lige cirkeldeling. 

21. Apparat ifolge krav 20, kendeteg- 
n e t ved, at kaedeleddenes (12) lasngde udgor en ulige 

10 cirkeldeling. 

22. Apparat ifolge krav 21, kendeteg- 
n e t ved, at kaedeleddenes (12) laengde udgar en 
femtedel af perif erilasngden af opviklingsstyreorganets 
(14) vaeginderside. 

15 23. Apparat ifolge et af kravene 7 - 22, k e n - 

detegnet ved, at nasvnte kob lings element (18) er 
udformet som et hovedsageligt skiveformet dsekselelement 
med hovedsagelig cirkulsr kantf lade (51) , hvori der er 
udformet et med naevnte styreelement (34) pa kaedeleddene 

2 0 (12) ligedannet styreelement (52) til indgreb med 

naevnte styr (22) i opviklingsstyreorganet (14) , medens 
daekselelementet pa sin ene sideflade (53) er udformet 
med udragende indgrebselementer (54) til indgreb med 
hver sit kaedeled (12) i den forste vinding (17) , som 
25 dannes i skrueviklingen (16) . 

24. Apparat ifalge et af kravene 15 - 17 og krav 
23, kendetegnet ved, at hvert af nasvnte 
indgrebselementer (54) er udformet med en krogdel (55) 
svarende til den krogformede haengseldel (44) pa kaede- 

3 0 leddene (12) . 

25. Apparat ifelge krav 19 og krav 23 eller 24, 
kendetegnet ved, at hvert af naevnte ind- 
grebselementer er formet med et spor (56) til indgreb 
med naevnte ribbedel pa hvert sit kaedeled. 

35 26. Apparat ifolge krav 10, 11 eller 12 og et af 
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kravene 23 -25, kendetegnet ved, at naevnte 

styreelement pa koblingselementets (18) kantflade (51) 

omfatter et spor (52) til optagelse af naevnte gevind- 
gaenge (22) i opviklingsstyreorganet . 



detegnet ved, at kaedeleddene (12) er udfert i 
f ormstobt plastmateriale . 

28. Apparat ifolge et af kravene 7 - 26, ken- 
detegnet ved, at kaedeleddene (12) er udfort som 

10 stebte eller sintrede metallegemer . 

29. Apparat ifolge et af kravene 7-28, ken- 
detegnet ved, at den ved opvikling af kaedeled- 
dene (1) dannede skruevikling (5) er omgivet af et (8) 
skaermelement med variabel laengde. 

15 30. Apparat ifolge krav 29, kendetegnet 

ved, at naevnte skaermelement er en baelg. 



5 



27. Apparat ifolge et af kravene 7 - 26, ken- 
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